AHHOTAIUA
K paboueit nporpamme JJUCILIUTTIIMHBI
«IIporpaMMHas peann3anus arOPUTMOB YITPABICHUSD)

Hanpasaenune moarorosku 15.03.04 ABToMaTu3aius TEXHOJOTHYECKUX
IIPOIIECCOB U MPOM3BOACTB

Ipoduab ABTOMATH3AIMS IPOM3BOICTBEHHO-TEXHOJIOTHYECKHUX CUCTEM
KBanupukanus BpinyckHMKa bakanasp

HopMmaTuBHbBIii mepuoa o0yyenust 4 roma/4romau 6 M.

dopma 00yyeHHUs1 OYHAS / OYHO-3a0YHAS

I'op Hayaaa moaroroBku 2025

Heab u3y4yeHuss AUCHMIIMHBI:

Henpro  mucummumasl  «lIporpammuas  peammsanus — alIrOPUTMOB
yHOpaBiIeHUs» sBIAEeTCA (POpMHpPOBAHME Y CTYJEHTOB HABBIKOB MPOTPaMMHON
peaii3anuu aIrOPUTMOB YIIPABJICHUS TEXHOJIOTHYECKUMU 0ObEKTaMHU.

3amauu u3yvyeHus JUCHUILUIUHBI:
— H3ydeHne MaTeMaTUYECKUX OCHOB JUCKPETHOW peainu3aluy ajlrOpuTMOB
yIpaBJICHUS
— H3yueHue OCHOB MporpaMMupoBaHus Ha si3bike C++
— HW3yyeHne meToauku nporpaMMUpPOBaHKS MUKPOKOHTPOJIJIEPOB HA IPUMEPE
ATmega328P (Arduino)
— HW3yuenue cpelbl MIPOrpaMMHUPOBAHUSA CodeSys 151 SI3bIKOB
nporpaMMmupoBanus cranaapra MOK 61131-3
N3yuenue cpenbl nporpammupoBanust OwenlLogic

Ilepeyennb popMHupyeMbIX KOMIICTECHIIMIA:

OIIK-6 - CnocobeH pemath CTaHAApTHBIE 3ajadyd MpodeccuoHanbHON
NEeSTeNbHOCTH Ha OCHOBE MH(GOPMAIIMOHHON U OuOIrorpaduyeckoil KyJabTyphl €
npuMeHEeHUuEM UH(OPMAITMOHHO-KOMMYHHUKAITMOHHBIX TEXHOJIOTUH;

OIIK-14 - CrnocobGeHn pa3pabaThiBaTh QJITOPUTMBI W KOMITBIOTEPHBIE
POrpaMMbl, IPUTOIHBIE JJIS1 TPAKTHYECKOTO IPUMEHEHUS.

O01mast Tpy10eMKOCTb JTUCUHUILIMHBI: 7 3.€.
dopmMa UTOTOBOr0 KOHTPOJIS MO JTUCHUILIUHE: DK3aMEH



