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1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ДИСЦИПЛИНЫ 
1.1. Цели дисциплины 
Формирование представления о назначении, составе, структуре и принципах 

работы систем приборного оборудования летательных аппаратов. 
1.2. Задачи освоения дисциплины 
Получить представление о системах энергообеспечения самолётов; о потреби-

телях энергии на самолёте; о назначении систем приборного оборудования самолё-
тов, об условиях работы и требованиях к ним 

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ОНОН 
Дисциплина «Системы авиационного приборного оборудования» относится к 

дисциплинам вариативной части блока Б1. 

3. ПЕРЕЧЕНЬ ПЛАНИРУЕМЫХ РЕЗУЛЬТАТОВ ОЬУЧЕНИЯ НО ДИСЦИ-
ПЛИНЕ 

Процесс изучения дисциплины «Системы авиационного приборного оборудо-
вания» направлен на формирование следующих компетенций: 

ПК-9 - Способен участвовать в разработке проектов самолетов различного це-
левого назначения. 

Компетенция Результаты обучения, характеризующие 
сформированность компетенции 

ПК-9 знать порядок разработки и назначения, а также принципы дей-
ствия и состав современных систем приборного оборудования ле-
тательных аппаратов различного целевого назначения; 

ПК-9 

уметь определять возможность назначения систем и элементов 
систем приборного оборудования для летательных аппаратов 
различного целевого назначения на стадии разработки последних; 

ПК-9 

владеть навыками разработки проектов оснащения современны-
ми системами приборного оборудования летательных аппаратов 
различного целевого назначения. 

4. ОЬЬЕМ ДИСЦИПЛИНЫ 
Общая трудоемкость дисциплины «Системы приборного оборудования» со-

ставляет 5 з.е. 
Распределение трудоемкости дисциплины по видам занятий 

Виды учебной работы Всего часов 
Семестры Виды учебной работы Всего часов 8 

Аудиторные занятия (всего) 72 72 
В том числе: 
Лекции 36 36 
Практические занятия (ПЗ) 18 18 
Лабораторные работы (ЛР) 18 18 
Самостоятельная работа 81 81 
Часы на контроль 27 27 



Виды промежуточной аттестации - экзамен + + 
Общая трудоемкость: 
академические часы 
зач.ед. 

180 
5 

180 
5 

очно-заочная форма обучения 

Виды учебной работы Всего часов 
Семестры Виды учебной работы Всего часов 9 

Аудиторные занятия (всего) 44 44 
В том числе: 
Лекции 16 16 
Практические занятия (ПЗ) 12 12 
Лабораторные работы (ЛР) 16 16 
Самостоятельная работа 109 109 
Часы на контроль 27 27 
Виды промежуточной аттестации - экзамен + + 
Общая трудоемкость: 
академические часы 
зач.ед. 

180 
5 

180 
5 

5. СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 
5.1 Содержание разделов дисциплины и распределение трудоемкости но 

видам занятий 

№ 
п/п 

Наименование 
темы Содержание раздела Лекц Прак 

зап. 
Лаб. 
зап. СРС Всего, 

час 
1 Предмет и 

задачи курса 
Состав систем приборного оборудования 2 - - 5 7 

2 Аэрометричес 
кие приборы и 
системы 

Индикаторы воздушной скорости и числа Маха. 
Вариометры 
Приёмники воздушного давления 
Централизованные системы воздушных сигна-
лов 

14 7 8 35 64 

3 Приборы и 
системы кон-
троля силовых 
установок 

Манометры 
Тахометры 
Термометры 
Системы управления ГТД 

6 4 4 17 31 

4 Автономные 
пилотажно-
навигационны 
е приборы 

Авиагоризонты 
Курсовые приборы 
Автоматы углов атаки и сигнализации перегру-
зок (АУАСП) 

14 7 6 24 51 

Итого 36 18 18 81 153 
очно-заочная форма обучения 

№ 
п/п 

Наименование 
темы Содержание раздела Лекц Прак 

зап. 
Лаб. 
зап. СРС Всего, 

час 
1 Предмет и 

задачи курса 
Состав систем приборного оборудования 1 - - 8 9 

2 Аэрометричес 
кие приборы и 

Индикаторы воздушной скорости и числа Маха. 
Вариометры 6 5 6 44 61 



системы Приёмники воздушного давления 
Централизованные системы воздушных сигна-
лов 

3 Приборы и 
системы кон-
троля силовых 
установок 

Манометры 
Тахометры 
Термометры 
Системы управления ГТД 

о J 2 4 22 31 

4 Автономные 
пилотажно-
навигационны 
е приборы 

Авиагоризонты 
Курсовые приборы 
Автоматы углов атаки и сигнализации перегру-
зок (АУАСП) 

6 5 6 35 52 

Итого 16 12 16 109 153 
5.2 Перечень лабораторных работ 
1. Аэрометрические приборы и системы. Индикаторы воздушной скорости и 

числа Маха. Вариометры. 
2. Аэрометрические приборы и системы. Приёмники воздушного давления. 

Централизованные системы воздушных сигналов. 
3. Приборы и системы контроля силовых установок. Манометры. Тахометры. 
4. Приборы и системы контроля силовых установок. Термометры. Системы 

управления ГТД. 
5. Автономные пилотажно-навигационные приборы. Авиагоризонты. 
6. Автономные пилотажно-навигационные приборы. Курсовые приборы. 
7. Автономные пилотажно-навигационные приборы. Автоматы углов атаки и 

сигнализации перегрузок (АУАСП). 

6. ПРИМЕРНАЯ ТЕМАТИКА КУРСОВЫХ ПРОЕКТОВ (РАБОТ) 
И КОНТРОЛЬНЫХ РАБОТ 

В соответствии с учебным планом освоение дисциплины не предусматривает 
выполнение курсового проекта (работы) или контрольной работы. 

7. ОЦЕНОЧНБ1Е МАТЕРИАЛБ1 ДЛЯ ПРОВЕДЕНИЯ ПРОМЕЖУТОЧНОЙ 
АТТЕСТАЦИИ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

7.1. Описание показателей и критериев оценивания компетенций на раз-
личных этапах их формирования, описание шкал оценивания 

7.1.1 Этап текущего контроля 
Результаты текущего контроля знаний и межсессионной аттестации оценива-

ются по следующей системе: 
«аттестован»; 
«не аттестован». 

Компе-
тенция 

Результаты обучения, характери-
зующие 

сформированность компетенции 

Критерии 
оценивания Аттестован Не аттестован 

ПК-9 знать порядок разработки и назначе-
ния, а также принципы действия и 
состав современных систем прибор-
ного оборудования летательных ап-
паратов различного целевого назна-
чения; 

Активная работа на 
практических заняти-
ях, отвечает на теоре-
тические вопросы при 
защите курсового 
проекта 

Выполнение 
работ в срок, 
предусмот-

ренный в ра-
бочих про-

граммах 

Невыполнение 
работ в срок, 

предусмотрен-
ный в рабочих 

программах 

ПК-9 

уметь определять возможность Решение стандартных Выполнение Невыполнение 



назначения систем и элементов си-
стем приборного оборудования для 
летательных аппаратов различного 
целевого назначения на стадии раз-
работки последних; 

практических задач работ в срок, 
предусмот-

ренный в ра-
бочих про-

граммах 

работ в срок, 
предусмотрен-
ный в рабочих 

программах 

владеть навыками разработки проек-
тов оснащения современными систе-
мами приборного оборудования лета-
тельных аппаратов различного целе-
вого назначения. 

Решение прикладных 
задач в конкретной 
предметной области, 
выполнение плана ра-
бот по разработке 
курсового проекта 

Выполнение 
работ в срок, 
предусмот-

ренный в ра-
бочих про-

граммах 

Невыполнение 
работ в срок, 

предусмотрен-
ный в рабочих 

программах 

7.1.2 Этап промежуточного контроля знаний 
Промежуточный контроль знаний проводится в 8 семестре для очной и в 9 се-

местре для очно - заочной формы обучения в виде экзамена по четырехбалльной си-
стеме: 

«отлично»; 
«хорошо»; 
«удовлетворительно»; 

Компе-
тенция 

Результаты обучения, ха-
рактеризующие 

сформированность компе-
тенции 

Критерии 
оценивания Отлично Хорошо Удовл. Неудовл ф 

ПК-9 знать порядок разработки и 
назначения, а также принципы 
действия и состав современ-
ных систем приборного обо-
рудования летательных аппа-
ратов различного целевого 
назначения; 

Тест Выполнени 
е теста на 
90- 100% 

Выполнени 
етеста на 

80- 90% 

Выполнени 
е теста на 
70- 80% 

В тесте 
менее 
70% 
правиль-
ных от-
ветов 

ПК-9 

уметь определять возмож-
ность назначения систем и 
элементов систем приборного 
оборудования для летательных 
аппаратов различного целево-
го назначения на стадии раз-
работки последних; 

Решение 
стандартных 
практически 
X задач 

Задачи ре-
шены в 
полном 

объеме и 
получены 
верные от-

веты 

Продемон-
стрирован 

верный ход 
решения 

всех, но не 
получен 

верный от-
вет во всех 

задачах 

Продемон-
стрирован 

верный ход 
решения в 
большин-
стве задач 

Задачи 
не 
решены 

ПК-9 

владеть навыками разработки 
проектов оснащения совре-
менными системами прибор-
ного оборудования летатель-
ных аппаратов различного це-
левого назначения. 

Решение 
прикладных 
задач в кон-
кретной 
предметной 
области 

Задачи ре-
шены в 
полном 

объеме и 
получены 
верные от-

веты 

Продемон-
стрирован 

верный ход 
решения 

всех, но не 
получен 

верный от-
вет во всех 

задачах 

Продемон-
стрирован 

верный ход 
решения в 
большин-
стве задач 

Задачи 
не 
решены 

7.2 Примерный перечень оценочных средств (типовые контрольные зада-
ния или иные материалы, необходимые для оценки знаний, умений, навыков и 
(или) опыта деятельности) 

7.2.1 Примерный перечень заданий для подготовки к тестированию 



1. Эффективность системы управления летательным аппаратом в наибольшей степени зави-
сит: 

A) от количества органов управления; 
Б) от реакции на команду, действие; 
B) от тяги двигателей; 
Г) от максимальных углов крена и тангажа. 

2. Установить соответствие определений для каждого из терминов: 
A) сечения Земли, перпендикулярные к её оси вращения; 
Б) сечения Земли, проходящие через её ось вращения; 
B) угол, составленный между гринвичским меридианом и меридианом места; 
Г) угол, составленный между плоскостью экватора и нормалью к поверхности Земли 
1) широта (Г); 
2) меридиан (Б); 
3) параллель (А); 
4) долгота (В). 
3. Самым точным прибором, определяющим истинный курс самолета с учетом вращения 

Земли, является: 
A) магнитный компас 
Б) гирокомпас 
B) астрокомпас 
Г) радиокомпас 

4. Установите соответствие органов управления самолёта их функциональным признакам: 
A) стабилизация курса 
Б) управление движением самолёта вокруг его продольной оси 
B) непосредственное управление подъёмной силой крыла 
Г) управление движением вокруг поперечной оси, проходящей через центр масс самолёта 

1) механизация крыла (В); 
2) элероны (Б); 
3) руль высоты (Г); 
4) руль направления (А). 

5. Тремя основными видами управления, представляющими всю совокупность режимов ра-
боты АБСУ пилотируемого аппарата, являются: 

A) директорное управление; 
Б) аварийное управление; 
B) штурвальное управление; 
Г) автоматическое управление; 
Д)радиоуправление. 

6. Главной эксплуатационной особенностью инерциальной навигационной системы (ИНС) 
является: 

A) определение координат самолёта по небесным светилам; 
Б) определение координат самолета по радиосвязи; 
B) определение координат самолёта по оптической связи; 
Г) её автономность. 

7. Установите правильную последовательность исполнительных механизмов систем управ-
ления летательными аппаратами в порядке увеличения их эффективности: 

А) пневматический (1); 
Б) электрогидравлический (4); 


